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Zahl der 
Parameter

Auflösung je 
Parameter

Tiefe der 
Typisierung

1 2 (= 1 Bit) 2

2 4 (= 2 Bit) 16

4 8 (= 3 Bit) 65.536

10 4 (= 2 Bit) über 1. Mio.
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