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Lehr-Algorithmus 
(Grundform)

A ZL1
L1 L2

L2 L3
L3 Ln

Ln
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Lehr-Programme ohne 
Lernerfolgskontrolle

A ZInf1Inf1 Inf2Inf2 Inf3Inf3 InfnInfn

Typ: Lineare Führung
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A ZInf1Inf1 Inf2Inf2 Inf3Inf3 InfnInfnA ZInf1Inf1 Inf2Inf2 Inf3Inf3 Inf4Inf4

Inf5Inf5 Inf6Inf6 Inf7Inf7 Inf8Inf8

Inf10
Inf10 Inf11

Inf11 Inf12
Inf12 Inf13

Inf13

Inf9Inf9

Typ: Verzweigte Führung
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InfInf AbfrAbfr

Lernschritt bei Programmierter Instruktion
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InfInf AbfrAbfr

Lernsteuerung bei linear programmierter 
Instruktion
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Infa2Infa2 AbfrAbfrInfa1Infa1 AbfrAbfr

InfInf AbfrAbfr

Infb2Infb2 AbfrAbfrInfb1Infb1 AbfrAbfr

a)

b)

Verzweigungsvarianten gemäß Fehleranalyse oder 
Lerntypus (adaptive Lernprogramme)
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Fachdisziplinen Didaktik, Lerntheorie Lernpsychologie

A ZL1
L1 L2

L2 L3
L3 Ln

Ln

Wissens-
Basis

Wissens-
Basis

Katalog von 
Lernertypen
Katalog von 
Lernertypen
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Adaptivität von ITS

reales 
Lerner-

verhalten

reales 
Lerner-

verhalten

Katalog von 
Lernertypen
Katalog von 
Lernertypen

Modifizierung der
LehrstrategieScannen Vergleichen Diagnose
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Tiefe der 
Typisierung

Auflösung je 
Parameter

Zahl der 
Parameter

über 1 Mio.4 (= 2 Bit)10

65.5368 (= 3 Bit)4

164 (= 2 Bit)2

22 (= 1 Bit)1
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